Összefoglaló kérdések az Energetikai informatika I. tárgyból

EIB rendszer:

EIB /1. Az informatikai piramis és részletezése

EIB /2. A BUSZ szervezésű installáció előnyei.

Az EIB a hagyományos vezérlési-szabályozási rendszerekkel szemben a következő előnyökkel rendelkezik:

Korszerű technológia: A számítástechnikai technológiák alkalmazásával egy olyan épületinstallációs rendszer jön létre, mely tulajdonságaival és egyre bővülő funkcióival korszerű technikát képvisel.

Decentralizált és hierarchikus felépítés: Az EIB esetén nincs szükség központi vezérlőegységre, mert minden buszra kapcsolt résztvevő saját intelligenciával rendelkezik. Az EIB rendszeren belül három szint különböztethető meg:

• résztvevő,

• vonal (mely max. 64 résztvevőből állhat)

• körzet (mely max. 12 vonalból áll) és a max. 15 körzetből álló rendszer

A hierarchikus felépítésnek köszönhetően egy vonalon létrejövő zárlat vagy feszültségkiesés a többi vonal működését nem befolyásolja, így a teljes rendszer nagy megbízhatóságú. A buszrésztvevők energiaellátásán (mely a buszvezetéken történik) kívül az információcsere is elkülönített szervezésű. Két vonal között a távirat csak akkor továbbítódik ha a címzett a másik vonalon található így a távirat „forgalmi dugók” elkerülhetők. Természetesen a forgalmi rendszer működése a programozótól függ.

Energiatakarékos és környezetkímélő épületüzemeltetés: Az EIB alkalmazásával és energiamenedzsment funkció integrálásával az épület üzemeltetésében jelentős energia megtakarítás érhető el, így csökkennek az üzemeltetési költségek. Az energia optimális célzott irányú felhasználásával a környezetet is védjük.

Gyors alkalmazkodás a felhasználói igényekhez és nagy flexibilitás: Ha az épület vagy a helyiségek funkciója megváltozik, vagy az üzemeltető meg akar változtatni egyes funkciókat, akkor ez pillanatok alatt elvégezhető a résztvevők átprogramozásával vagy áthelyezésével.

Problémamentes bővítés: Módunkban áll az EIB rendszert fokozatosan, akár több év alatt vagy pl. emeletenként bevezetni a teljes épületbe. De az sem jelent problémát, ha új funkciókat akarunk a már meglévők mellé telepíteni.

Egyszerű tervezés és telepítés: Az egyszerű topológiának köszönhetően az EIB rendszer tervezése és installálása egyszerű. Ezzel mind a tervezés, mind a szerelés alatt jelentős idő takarítható meg.

A tűzveszély csökkenése: A lefektetett kábelek számának csökkenése következtében a tűzveszély jelentősen csökken.

A készülékek kompatíbilisek: Az EIBA szabványokon keresztül biztosítja, hogy a különböző gyártók termékei egymással felcserélhetőek legyenek.

Távvezérelhető: A buszra kapcsolt készülékek infravörös távvezérlővel is irányíthatók, sőt egyes helyeken a buszvezeték helyettesíthető infravörös adatátvitellel is. Léteznek már modulok az Internetes felületről történő távvezérlés lehetőségének kiaknázására is.

EIB /3. EIB rendszer felépítése, célja, előnyei (korszerű épületinstalláció, a BUSZ technika jelentősége, az osztott intelligenciájú rendszer előnyei a sziget üzeművel szemben)

Felépítése: Egy épület telje egészét lefedő épületirányító és felügyeleti rendszer, mely a számítástechnikában már megismert soros busz elvén, azaz a digitális technikán alapul. 

Célja: Egy olyan buszrendszer kifejlesztése, amelynél minden buszrésztvevő egyenrangú, és a rendszer működése központi felügyeleti számítógép nélkül lehetséges.

Az installációs busz sokoldalú igények és követelmények esetén is átlátható, gazdaságos megoldásokat kínál korszerű és jövőbe mutató technológia alkalmazásával. Az EIB esetén minden vezérlési, szabályozási, felügyeleti, visszajelző funkció egyetlen érpár segítségével megoldható. Ehhez au érpárhoz csatlakozik minden buszrésztvevő, amely lehet érzékelő, beavatkozó és rendszerkomponens. Természetesen a végkészülékek (fényforrás, reluxamozgató motorok stb.) energiaellátása továbbra is a hagyományos 230 V-os hálózatról történik.

A hagyományos elektroinstallációs rendszerrel szemben, ahol minden vezérlési feladathoz külön vezérlővezeték szükséges, az installációs busz esetében az információ (a vezérlőparancs vagy visszajelzés) digitálisan egy adattávirat formájában jut el miden, a buszra csatlakozó résztvevőhöz. Alapvetően minden résztvevő veszi a táviratot, de csak az dolgozza fel, amelyik a táviratban a saját címét felismeri.

EIB /4. EIB rendszer topológiája ( vonal, tartomány, gerinc fogalma és funkciói, átjárók és csatolók más rendszerek felé )

Az instabus EIB rendszerben minden buszrésztvevő egyenrangú, és minden résztvevő kommunikálhat a másikkal. A zavartalan információ áramlás érdekében a rendszert több hierarchikus szintre osztották:

• A vonalon, a legkisebb egységen, 64 db résztvevő helyezhető el. Ezzel az egy vonallal a kisebb projekteknél előforduló feladatok egyszerűen megoldhatók. Egy vonal kialakítására látunk példát, a következő ábrán. A vezeték tetszőleges helyen elágaztatható, a lényeg az, hogy minden résztvevő villamos összeköttetésben legyen egymással és a tápegységgel.

7.12. ábra: egy vonal kialakítása (tápegységgel)
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• Tartományban 12 db vonalat fogunk össze vonalcsatolókon, és a tartományi fővonalon keresztül egy egységgé. Így a résztvevők a vonalcsatolón és a tartományi fővonalon keresztül probléma nélkül információt cserélhetnek. Az alkalmazás szempontjából elvileg lényegtelen, hogy melyik résztvevő melyik vonalon található. A gyakorlatban a buszrésztvevőket úgy célszerű elhelyezni, hogy az összetartozó érzékelők és beavatkozók egy vonalon legyenek, mivel az információtovábbítás is hierarchikus szervezésű.

• A gerincvonal - az EIB rendszer legmagasabb egysége - 15 tartományt fog össze, melyre az egyes tartományok tartománycsatolókkal kapcsolódnak. Így a megengedhető buszkészülékek száma 64 x 12 x 15 = 11520. Indokolt esetben az egy vonalon megengedhető buszrésztvevők száma még 64-gyel megnövelhető, továbbá a tartományi fővonalon és a gerincvonalon is elhelyezhetők központi feladatokat ellátó résztvevők. További bővítéssel az ISDN telefonvonalon, ISDN-instabus gateway-ek felhasználásával tetszőleges számú buszrendszer kapcsolható össze.
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Az információs káosz elkerülése érdekében, a vonal- és tartománycsatolók a galvanikus szétválasztáson és a jelerősítési funkción kívül logikai szűrőfunkcióval is rendelkeznek:

• ha a logikailag összetartozó készülékek egy vonalon vannak, akkor a vonalcsatoló az üzenetet nem továbbítja más vonalak felé.

• ha egy információ a tartományon belüli résztvevőnek van címezve, a tartománycsatoló nem engedi más tartományok felé tovább.

• A paraméterezésnél egy szűrőtáblázatot töltünk le a vonal- és tartománycsatolókba, mellyel megvalósítható a logikai szűrés.
EIB /5. EIB rendszer címzési formái és azok felépítése ( fizikai és logikai címek, többszintű címzés és bit térképe )

7.9.1 Fizikai cím

Fizikai címzéssel a busz topológiájához illeszkedve, minden résztvevőt egy egyedi azonosítóval látunk el, mely egyértelműen azonosítja a buszrésztvevőt. A fizikai cím megadása a felprogramozás során történik meg. A fizikai címnek csak a felprogramozás során és szerviz funkciók esetén van jelentősége. A normál működés során, csak a táviratban, mint forráscímet rögzítik.

A Fizikai cím 16 bit hosszú, és az alábbi alcsoportokat tartalmazza, mely a topológiának felel meg.
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7.24 ábra. Fizikai címek a buszon

Néhány kitüntetett cím:

• 0.0 a gerincvonalat jelenti

• x.0 a tartományi fővonal ahol x 1-15 közötti szám

• az 1.0.0-ás tartomány tartománycsatolója

• az 1.1.0-ás tartomány 1-es vonalának vonalcsatolója

7.9.2 Logikai cím

A résztvevők normál üzemben logikai vagy csoportcímekkel kommunikálnak. Egy buszrendszeren belül a buszkészülékek egy csoportba foglalhatók össze. Az egy csoportba tartozó buszkészülékek a felprogramozás során azonos csoportcímet kapnak. A fizikai és csoportcímek együttes alkalmazásával egyszerre több résztvevőt is megszólíthatunk. A csoportcím 16 bit hosszú, és a programozó szoftvertől függően a csoportcím két (ETS 1.36), illetve három alcsoportra (ETS 2.0) bontható.

Két alcsoport esetén a felbontás a következőképpen néz ki.

Például két egymás melletti irodahelyiségben legyen három-három lámpatestsor, melyeket az ajtó mellett elhelyezett kétszeres kapcsolóval kívánunk kezelni úgy, hogy az egyik csatorna az ablakhoz közeli lámpatestsort, míg a másik csatorna a maradék két lámpatestsort kapcsolja. Az épületen kívül elhelyezünk egy alkonykapcsolót, mely minden helyiségben az ablak melletti lámpasort egy bizonyos megvilágításérték felett automatikusan kikapcsolja.

[image: image3.emf]
7.26. ábra: két szoba alaprajza lámpatestekkel (L), nyomógombos kezelőfelületekkel (T) és alkonyatkapcsolóval (F) 
EIB /6. EIB rendszer buszrésztvevők felépítése ( buszcsatoló-, alkalmazói interfész- és a végkészülék felépítése, tápegység, vonal és tartomány csatoló, érzékelők, beavatkozók valamint kombinált készülékek)

[image: image4.png]7.12.1 A buszcsatol6 ( BA - Busankoppler/BCU - Bus Coupling Unit)

A buszkésziilékek két £0 részbol allnak: buszesatolo eg

séghol és buszvégkésziilékbol.

A buszesatold

oy teljesen univerzalis

o mely minden buszkésziilékben

cgyforma kialakitasi form

A paraméteradatok bedllitisa az ETS (EIB Tool Software) tervezd és beiizemeld

szoftver segitségével riénik. A buszesatold felprogramozdsa sordn a gydntd dltal a

termékhez adott szoftver kivalasztisa. buszesatoloba t6ltése. a paramét
bedllitisa. valamint a fizikai és logikai cimek megadasa torténik meg

A tokozas lehet UP (falba siillyesztett). vagy REG (elosztoba telepithetd) kiviteli.

Vannak olyan kialakil formék is. mint az AP falon kiviili vagy EB késziilékbe

Epithetd kivitelek. ahol a buszesatold a buszkésziilékbe van integralva. tehat egy

hizban van a buszvégkésziilékkel.

A buszesatold  két o részboltevodik  dssze. az  dtviteli modulbdl és a

mikrokontrollerbol.

Mikrokontroller:

A kommunikicios kontroller egy dltalinos

i Motorola mikrokontroller (BCU 1),
mely tartalmaz egy mikroprocesszort, 5952 bdjt ROM-ot. melyben taldlhatok a

buszprotokollal  (OSI protokoll), a kommunikicioval, az alkalmazoi interfész

lekezelésével és az alkalmazoi szofiver futta al kapesolatos programok: A

meméridja 176 bijt RAM-bol. melyben a uP az aktuilis adatokat tirolja. és 256 bijt




EEPROM-ból áll, mely elektronikusan törölhető és írható, valamint ebben tárolódik a

fizikai cím, az alkalmazói program a paraméter beállításokkal és a csoportcímek.

Az 1997-ben megjelent BCU 2 buszcsatolóba már az instabus EIB rendszer

igényeihez jobban igazodó speciális mikrokontrollert fejlesztettek ki.

Átviteli modul:

Az átviteli modul felépítése az alábbi ábrán látható.
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Az dtviteli modul feladatai

o azinformécio levélasztdsa és illesziése adatforgalom esctén

o polaritisvédelem

o homérséklet-védelem

o stabilizdlt 5 V létrehozdsa a belsé elektronikinak

o fesziiltségfigyelés a 24 V-os oldalon, ha a fesziliség 18V ald esokken. akkor
mikroprocesszor elmenti az adatokat az EEPROM-ba

o ha a stabilizilt 5 V 4.5 V ald esik. akkor a figyeld dramkor alapallapotba hozza
(reset) a mikroprocesszort

o meghajto az addshoz és a vételhez

o ado-s vevdlogika
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Az alkalmazoi interfész az Gsszekoto elem a buszvégkésziilék és a buszesatold kozitt,

mely tartalmaz 0 V. 5 V. 24V jelvezetékeket, 5 kétirdnyd digitalis és analog

jelvezetéket, egy analog bemenetet a csatlakoztatott buszvégkésziilék felismerdséhez.
Minden végkésziiléket egy specidlis érickii mérellendllds azonosit mely jelzi a

buszesatolonak. hogy milyen modultipusii végkésziilék  esatlakozik hozzd. gy

megakaddlyozhaté. hogy a felprogramozds sordn rossz adatok keriljenck a

buszkésziilékbe.

A végkésziilékbe  épitett  mérdellendllas és a buszesatoloban  levo  ellendllas

segitségével a fesziiltséget a mikrokontroller méri és érickeli ki. A feszilltségnek az

azonositisa 0.25 V-os Iépesoben torténik, igy 0 és 5V kozott 20 modultipus

kialakitasa lehetséges. Az eddig definidlt tipusok az alabbi tablazatban lithatd





[image: image7.png]7.12.3 Buszvégkeésziilék, alkalmazéi modul
A buszvégkésziiléket a buszesatolo 10 tis  csatlakozojra illeszthetjik. Ez a

buszkészilék  funkeiospecifikus része, mint példiul a fénymennyisée mérd. a

mozgasérzékeld. a homérd Esziilék esatlakozdsa a

. az LCD kijelz6 sth. Néhany vé;

buszesatolohoz az alkalmazoi interfészen keresztiil:




A buszrésztvevőket funkcióik szerint csoportosíthatjuk:

• rendszerkomponensek, melyek a busz működéséhez alapvetően szükségesek.

(tápegység, vonalcsatoló, tartománycsatoló, vonalerősítő, adatsín, összekötő,

buszkapocs, túlfeszültség-levezető stb.)

• Az érzékelők azok az elemek, melyek valamilyen fizikai mennyiséget érzékelnek,

villamosjellé alakítanak, majd digitális formában a buszra küldenek.

nyomógombos kezelőfelületek, szobatermosztát, alkonyatkapcsoló, fényérzékelő,

bináris bemenetek stb.)

• beavatkozók az érzékelők által kiadott parancsokat végrehajtják, azaz a hozzájuk

kapcsolt végkészülékek működését vezérlik. (a zsaluvezérlő, bináris kimenetek,

terheléskapcsolók, fényerőszabályzók, elektromotoros fűtésszelepek stb. )
EIB /7. EIB rendszer BUSZ csatolójának felépítése ( blokkvázlata, funkciói, kiviteli formái ) [image: image8.png]7.12.1 A buszcsatold ( BA - Busankoppler/BCU - Bus Coupling Unit)

A buszkésziilékek két 16 részbol dllnak: buszesatold bol és buszy ziilekbol.

A buszesatold egy teljesen univerzalis késziilék. mely minden buszkésziilékben

egyforma kialakitasi formdji. bar 1997-t6l a BCU 2 sorozat késziilékei ett6l eltérnek.
A paraméteradatok bedllitisa az ETS (EIB Tool Software) tervezo és belizemeld

szoftver segitségével torténik. A buszesatold felprogramozisa sordn a gyarto altal a

termékhez adott szoftver kivilasztasa. buszesatoloba t6lt

a

bedllitasa. valamint a fizikai és logikai cimek megadasa torténik meg
A tokozis lehet UP (falba siillyesztett). vagy REG (elosztoba telepitheto) kKiviteli.

Iekbe

Vannak olyan kialakitasi formdk is. mint az AP falon kiviili vagy EB ké

¢pithetd kivitelek. ahol a buszesatold a buszkésziilékbe van integralva. tehit egy

I¢kkel.

hdzban van a buszvégkészii

A buszesatold  két o részboltevodik  Gssze. az  atviteli modulbol  és a

mikrokontrollerbol.

Mikrokontroller.

A kommun 0s kontroller

v dltaldnos céld Motorola mikrokontroller (BCU 1),
mely tartalmaz egy mikroprocesszort. 5952 bdjt ROM-ot. melyben talilhatok a

buszprotokollal  (OSI protokoll). a kommunikicioval. az alkalmazoi interfész

A

lekezel el ¢ az alkalmazoi szoftver futtatisaval kapesolatos programok:

memoridja 176 bjt RAM-bél. melyben a uP az aktudlis adatokat tarolja. és 256 bajt




[image: image9.png]EEPROM-bol all. mely elektronikusan torélheto és irhatd. valamint ebben tarolodik a

fizikai cim, az alkalmazoi program a paraméter bedllitdsokkal és a csoportcimek.
Az 1997-ben megjelent BCU 2 buszesatoldba mér az instabus £/B  rendszer

igénycihez jobban igazods specidlis mikrokontrollert fejlesztetiek ki.

Aviteli modul.

Az atviteli modul felépitése az alibbi dbran lathato.
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Az dtviteli modul feladatai:

o azinformécio levilasztdsa és illesztése adatforgalom esetén
o polaritisvédelem

o homérséklet-védelem

o stabilizalt 5 V Iétrehozisa a belso elektronikanak

o fesziiltségligyelés a 24 V-os oldalon. ha a fesziiltség 18 V ala csokken. akkor
mikroprocesszor elmenti az adatokat az EEPROM-ba

o ha a stabilizalt 5 V 4.5 V ala esik. akkor a figyel6 daramkor alapallapotba hozza
(reset) a mikroprocesszort.

o meghajto az adashoz és a vételhez

o ado-és vevblogika




EIB /8. EIB rendszer átviteli modulja ( blokkvázlata, rendeltetése, működése )
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Az dtviteli modul felépitése az aldbbi abran lithato.
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Az dtviteli modul feladatai
o azinformécio levilasztdsa és illesztése adatforgalom esetén
o polaritisvédelem

o homérséklet-védelem

o stabilizalt 5 V Iétrehozdsa a belsd elektronikdnak

o fesziltsé

clés a 24 V-os oldalon. ha a fesziiltség 18 V ald csokken. akkor
mikroprocesszor elmenti az adatokat az EEPROM-ba

o ha a stabilizilt 5 V 4.5 V ala esik. akkor a fi;

oyelé dramkor alapdllapotba hozza

(reset) a mikroprocesszort.

o meghajto az adashoz és a vételhez

o ado-és vevblogi




EIB /9. EIB rendszer 2. típusú készülék felépítése ( készülékek csoportosítása, típusok ismertetése, 2.-s típus ismertetése)

EIB /10. Adatátviteli módozatok 

Busz:

Az adatátviteli feladatok megvalósítását szolgáló közös összeköto-struktúrát "busz"-nak is

neveziki. Ez teszi lehetové az adatcserét nagyszámú résztvevo között.

Mivel az összes adat ezen a közös összekötoúton, a "busz"-on fut, pontosan betartandó átviteli

szabályokra van szükség.

Párhuzamos/soros átvitel:

Elvileg párhuzamos és soros adatátvitel különböztetheto meg, amelyek különböznek:

költségek,

átviteli kapacitás,

adatbiztosítás,

áthidalandó távolság és

rugalmasság

szempontjából.

Csatolás

Mindkét átviteli módozat esetében a buszra-csatlakoztatáshoz mechanikai és villamos illesztést

kell kialakítani.

Párhuzamos busz:

A párhuzamos adatátvitelre szolgáló busz cím-, adat- és vezérlobuszból áll, amelyek párhuzamos

adatátviteli útat képeznek. Az adatátvitel a következoképpen történik:

Miután a jel stabilan jelen van az adat- és a címbuszon, az adatátviteli funkciót megfelelo

vezérlobusz-jelek rogzítik. Ebbol az átviteli módozatból következik a párhuzamos buszok nagy

adatátviteli sebessége (bit/s), amely annál nagyobb minél szélesebb kialakítású a busz.

A párhuzamos adatátvitelt foleg számítógépekben és perifériabuszoknál alkalmazzák.

Soros busz:

Soros adatátvitelnél az adat bitjei egyenként, idoben egymás után kerülnek átvitelre az átviteli

szakaszon (soros buszon).

Az aktív résztvevo, amely a buszellenorzést végzi, továbbítja az adatátviteli szándékot. A soros

címek vétele és dekódolása után a címzett vevoegység aktívvá válik és fogadja a következo, az

átviteli funkciót leíró vezérloutasítást.

A soros adatátvitel esetében további eszközök szükségesek, amelyek az általában párhuzamosan

rendelkezésre álló adatokat sorossá alakítják, illetve a sorosan érkezo adatokat viszszaalakítják

párhuzamosokká. Ezek az átalakítók felismerik az adat kezdetét és végét

(szinkronizá-ció), valamint a buszhozzáférést vezérlik.

A soros adatátvitel nagyobb távolságok áthidalását biztosítja, mivel kisebb

vezetékfelhasználást igényel (ezáltal kisebbek a költségek és csekélyebb a zavarhatás).

EIB /11. OSI rétegmodell felépítése ( a szintek ismertetése és rendeltetése )

Az OSI referenciamodellt (Open System Interconnection) az ISO (International Standards Organization) dolgozta ki a hetvenes években. Az OSI hétrétegű modellje a buszrendszerek általános felépítését és működését írja le a fizikai médiumtól a felhasználói interfészig. Csak az egyes rétegek közötti kommunikációt definiálták, a technikai megvalósítást nem, ezért minden hálózaton és hardverplatformon használható.

7. Alkalmazói réteg (application layer)

Kapcsolatot teremt a felhasználó és a hálózat között. A felhasználó ennek a rétegnek a felhasználásával tudja a hálózaton lévő információkat elérni.

6. Megjelenítési réteg (presentation layer) - (Az EIB nem használja)

Az egész rendszer számára egységes nyelv, melynek segítségével a különböző gyártók résztvevői megértik egymást, valamint a különböző kódkészletek közötti konvertálást biztosítja.

5. Kapcsolati réteg (session layer) - (Az EIB nem használja)

Egy kommunikációs kapcsolat felvételére, rendezett lebonyolítására és befejezésére ad segédeszközöket.

4. Szállítási réteg (transport layer)

A (virtuális) kapcsolat kiépítését és fenntartását biztosítja két résztvevő között címzési eljárás).

3. Hálózati réteg (network layer)

A címzés alapján az útvonal kijelölése és biztosítása, az adatcsomagok átvitelének protokollja.

2. Adatkapcsolati réteg (data link layer)

Az üzenet blokkokra bontása, a hibamentes adatátvitel biztosítása, buszhozzáférés, szinkronizálás, nyugtázás.

1. Fizikai réteg (physical layer)

Az egyes bitek fizikai megjelenítése és illesztése az átvivő médiumhoz (áram, feszültség, fény).

EIB /12. EIB rendszer készülékei ( készülékek csoportosítása, rendeltetése )
7.6 Buszrésztvevők csoportosítása

A buszrésztvevőket funkcióik szerint csoportosíthatjuk:

• rendszerkomponensek, melyek a busz működéséhez alapvetően szükségesek.

(tápegység, vonalcsatoló, tartománycsatoló, vonalerősítő, adatsín, összekötő,

buszkapocs, túlfeszültség-levezető stb.)

• Az érzékelők azok az elemek, melyek valamilyen fizikai mennyiséget érzékelnek,

villamosjellé alakítanak, majd digitális formában a buszra küldenek.

nyomógombos kezelőfelületek, szobatermosztát, alkonyatkapcsoló, fényérzékelő,

bináris bemenetek stb.)

• beavatkozók az érzékelők által kiadott parancsokat végrehajtják, azaz a hozzájuk

kapcsolt végkészülékek működését vezérlik. (a zsaluvezérlő, bináris kimenetek,

terheléskapcsolók, fényerőszabályzók, elektromotoros fűtésszelepek stb. )

EIB /13. EIB rendszer érzékelői
• Az érzékelők azok az elemek, melyek valamilyen fizikai mennyiséget érzékelnek,

villamosjellé alakítanak, majd digitális formában a buszra küldenek.

nyomógombos kezelőfelületek, szobatermosztát, alkonyatkapcsoló, fényérzékelő,

bináris bemenetek stb.)

EIB /14. EIB rendszer beavatkozói
• beavatkozók az érzékelők által kiadott parancsokat végrehajtják, azaz a hozzájuk

kapcsolt végkészülékek működését vezérlik. (a zsaluvezérlő, bináris kimenetek,

terheléskapcsolók, fényerőszabályzók, elektromotoros fűtésszelepek stb. )

EIB /15. EIB rendszer kombinált készülékei

EIB /16. EIB rendszer táviratának felépítése

A résztvevők ún. eseményvezérelt táviratokkal kommunikálnak egymással, tehát a buszra általában csak akkor kerül távirat, ha pl. egy nyomógombot megnyomtak, ami beavatkozást igényel. A távirat formája:

[image: image11.emf]
7.28. ábra: A távirat és a nyugtázás időzítése

Az eseményt regisztráló busztrészvevő, az esemény után azonnal elkezdi figyelni, hogy mikor kezdheti el a távirata leadását. Ha a busz t1 = 5,2 ms ideig szabad, akkor

elkezdi táviratának leadását. A távirat leadása után a vevőnek t2 = 1,35 ms ideje van, hogy a vett táviratot ellenőrizze. Ezután nyugtázza a vevő a helyes vételt. Ha az adó egy csoportcímmel több résztvevőt szólít meg, akkor mindannyian nyugtázzák a vételt. Hibás átvitel esetén nulla nyugtázó bit kerül átvitelre amely elnyomja a többi résztvevő egyes bitjét. Így az adó minden esetben jelzést kap a hibás átvitelről.

EIB /17. Mintavételezés és kvantálás szabályai

EIB /18. Világításvezérlés EIB rendszerben

• általános és kiemelő világítás,

• automatikus vezérlés fény, idő (napi, heti éves program), jelenlét függvényében,

• kézi vezérlés,

• ki-, bekapcsolás, fényerő-szabályozás,

• központi és helyi vezérlés akár egyidejűleg,

• biztonsági világítás,

• ki-, bekapcsolás és

• idő, feszültségfüggő vezérlés

EIB /19. Fűtésvezérlés EIB rendszerben

• szobánkénti hőmérséklet szabályozás, páratartalom, idő függvényében,

• elektromotoros, elektrotermikus és más szabályozószelepek, mint pl. elektropneumatikus szelepek vezérlése,

• külső-hőmérsékletfüggő szabályozás és

• befúvó, elszívó rendszerek vezérlése páratartalom, léghőmérséklet, légminőség függvényében

• állapotfelügyelet, riasztás

EIB /20. Árnyékolásvezérlés vezérlés EIB rendszerben

• központi vezérlés (szélsebesség, fény, idő, fagy, hó, jég függvényében),

• helyi vezérlés és

• lamella állítás és fel, le funkció.

EIB /21. Klímavezérlés EIB rendszerben

• szobánkénti hőmérséklet szabályozás, páratartalom, idő függvényében,

• elektromotoros, elektrotermikus és más szabályozószelepek, mint pl. elektropneumatikus szelepek vezérlése,

• külső-hőmérsékletfüggő szabályozás és

• befúvó, elszívó rendszerek vezérlése páratartalom, léghőmérséklet, légminőség függvényében

• állapotfelügyelet, riasztás

EIB /22. Vizualizálás

Új épületek villamos installációs rendszerének kialakításánál egyre gyakrabba szembesülünk azzal az igénnyel, hogy az épület villamos energia rendszerét egy központi helyről felügyeljük, a készülékállapotokat és zavarokat kijelezzük, regisztráljuk és hogy egy központi helyről beavatkozhassunk. 

Egy, az instabusz EIB épületüzemeltetési és –felügyeleti rendszerrel szerelt házban az instabusz EIB rendszer a vizualizálásnak az épület méretéhez igazodóan, a gazdaságossági szempontokat messzemenően figyelembe vevő szintjeit nyújtja. Mindig a műszaki követelményeket és gazdaságossági lehetőségeket együttesen mérlegelve kell kiválasztani az adott feladatra legmegfelelőbb vizualizáló eszközt.

Legegyszerűbb vizualizáló eszköz az LCD kijelző. Összesen 8 különböző üzenet, üzenetenként pedig 2x10 karakter jeleníthető meg. Ezek az üzenetek az instabusz EIB rendszerrel figyelt állapotokat vagy pl mozgást jelezhetnek ki. 

A számítógépes vizualizálás a hagyományos „megfigyelés és beavatkozáson” kívül inteligens információfeldolgozást és kiértékelést is lehetővé tesz. Energiatakarékos funkciók, mint például időprogram, valamint terhelésmenedzsment funkció is integrálható. Az egyes fogyasztók állapota homlokzati képek, emeleti és szobánkénti alaprajzok és különböző szimbólumok, szövegek felhaszálásával grafikusan is jól bemutathatók.

