7. KNX rendszer BUSZ csatolójának felépítése ( blokkvázlata, funkciói, kiviteli formái )
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[image: image2.png]EEPROM-bol all. mely elektronikusan torélheto és irhatd. valamint ebben tarolodik a

fizikai cim, az alkalmazoi program a paraméter bedllitdsokkal és a csoportcimek.
Az 1997-ben megjelent BCU 2 buszesatoldba mér az instabus £/B  rendszer

igénycihez jobban igazods specidlis mikrokontrollert fejlesztetiek ki.

Aviteli modul.

Az atviteli modul felépitése az alibbi dbran lathato.
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Az dtviteli modul feladatai:

o azinformécio levilasztdsa és illesztése adatforgalom esetén
o polaritisvédelem

o homérséklet-védelem

o stabilizalt 5 V Iétrehozisa a belso elektronikanak

o fesziiltségligyelés a 24 V-os oldalon. ha a fesziiltség 18 V ala csokken. akkor
mikroprocesszor elmenti az adatokat az EEPROM-ba

o ha a stabilizalt 5 V 4.5 V ala esik. akkor a figyel6 daramkor alapallapotba hozza
(reset) a mikroprocesszort.

o meghajto az adashoz és a vételhez

o ado-és vevblogika




Microprocesszor blokkvázlat:

[image: image1.png]7.12.1 A buszcsatold ( BA - Busankoppler/BCU - Bus Coupling Unit)

A buszkésziilékek két 16 részbol dllnak: buszesatold bol és buszy ziilekbol.

A buszesatold egy teljesen univerzalis késziilék. mely minden buszkésziilékben

egyforma kialakitasi formdji. bar 1997-t6l a BCU 2 sorozat késziilékei ett6l eltérnek.
A paraméteradatok bedllitisa az ETS (EIB Tool Software) tervezo és belizemeld

szoftver segitségével torténik. A buszesatold felprogramozisa sordn a gyarto altal a

termékhez adott szoftver kivilasztasa. buszesatoloba t6lt

a

bedllitasa. valamint a fizikai és logikai cimek megadasa torténik meg
A tokozis lehet UP (falba siillyesztett). vagy REG (elosztoba telepitheto) kKiviteli.

Iekbe

Vannak olyan kialakitasi formdk is. mint az AP falon kiviili vagy EB ké

¢pithetd kivitelek. ahol a buszesatold a buszkésziilékbe van integralva. tehit egy

I¢kkel.

hdzban van a buszvégkészii

A buszesatold  két o részboltevodik  Gssze. az  atviteli modulbol  és a

mikrokontrollerbol.

Mikrokontroller.

A kommun 0s kontroller

v dltaldnos céld Motorola mikrokontroller (BCU 1),
mely tartalmaz egy mikroprocesszort. 5952 bdjt ROM-ot. melyben talilhatok a

buszprotokollal  (OSI protokoll). a kommunikicioval. az alkalmazoi interfész

A

lekezel el ¢ az alkalmazoi szoftver futtatisaval kapesolatos programok:

memoridja 176 bjt RAM-bél. melyben a uP az aktudlis adatokat tarolja. és 256 bajt





A buszcsatoló univerzális készülék, amely alkalmazási funkcióját csak a paraméteradatok

megadásával kapja meg.

A paraméteradatok az installációs busz tervezése folyamán automatikusan keletkeznek - ez

az ún. "kezelovezérelt tervezési rendszer".

A csatolókészülék alkalmazható mint:

Tartománycsatoló (BK)

A tartományvonal és a fovonal kapcsolatát teremti meg.

Vonalcsatoló (LK)

A fovonal és a szekundervonal kapcsolatát teremti meg

Vonali erosíto (LV)

Valamely vonal további 64 résztvevovel és további 1.000 m hosszúságú vezetékkel való

kibovítésére szolgál.

Míg a tartomány- és a vonalcsatoló csak vonalak közötti táviratokat továbbít, a vonali erosíto

minden táviratot továbbít. A tartomány- és vonalcsatoló, valamint a vonali erosíto azonos ké-

szülékek.
