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nyitott mágneskör ű:

zárt mágneskör ű:

INDUKTIVITÁSVÁLTOZÁSON ALAPULÓ:
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nyitott mágneskör ű:
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nyitott mágneskör ű, 
különbségi kialakítású:
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zárt mágneskör ű:



Uindukált = B . l .  v

ELMÉLETI ALAPOK, JELLEMZ ŐK
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INDUKCIÓS ÉRZÉKELŐ, INDUKCIÓS ÁTALAKÍTÓ : kimenete indukált feszültség



U = N. U1

ELMÉLETI ALAPOK, JELLEMZ ŐK
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EGYSZERŰ SZERKEZETI MEGOLDÁSOK:
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1. primer tekercs, 2, 2’ szekunder tekercsek, 3. mozgó vasmag, 4. álló vasmag 
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zárt mágneskör ű, differenciáltranszformátor kialakítású
(LVDT, Linear Variable Differential Transformer):
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zárt mágneskör ű, differenciáltranszformátor kialakítású
(LVDT, Linear Variable Differential Transformer):

példa az elmozdulás irányának megállapítására:
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Feldolgozó áramkör pl.: AD 698

alkalmas induktív „félhíd” jelfeldolgozására...

...és differenciál transzformátor 
jelfeldolgozására :


